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Patentanspriiche:

1. Selbstfahrende, landwirtschaftliche Maschine,
insbesondere zur Bodenbearbeitung, mit einem am
Maschinenkorper gelagerten Antriebsriiderpaar
und mindestens einem Stiitzrad, sowie einem Geri-
tetriger, dadurch gekennzeichnet, daB
der Maschinenkdérper (1, 2) aus einem die Antriebs-
rdder (3, 4) und den mit dem Stiitzrad (9) versehenen,
einen Ausleger bildenden Geritetriger (6) tragen-
den Oberteil (2) und einem Unterteil (1) besteht, der
auf dem Boden abstiitzbar und auf dem als Sockel
der Oberteil (2) mit angehobenen Antriebsridern (3,
4) und dem Geritetriger (6) um eine vertikale Achse
verdrehbar ist, und daB als Antrieb ein Elektromotor
dient, der gegebenenfalls unter Zwischenschaltung
eines elektrischen Energiespeichers von Sonnenkol-
lektoren mit Strom versorgt wird.

2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das Antriebsrdderpaar (3, 4) um eine
vertikale Achse verschwenkbar am Oberteil (2) gela-
gertist.

3. Maschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, da der Geritetrager (6) zu seiner
Lingsachse mit zwei Pflugscharen (7, 8) spiegelbild-
lich bestiickt ist und um seine L#ngsachse ver-
schwenkbar ist.

4. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB das Stiitzrad (9) lenk-
bar ist.

5. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dafi der Geritetriger (6)
zwel winkelig versetzte Stiitzrider (9, 10) trigt, von
denen das eine (9) beweglich ist und als Fithrung
beim Pfliigen und das andere, héhere Stiitzrad (10)
winkelig versetzt zu den Pflugscharen (7, 8) liegt.

6. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, daf3 das eine Stiitzrad (9)
héhenverstellbar ist.

7. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dal} die Sonnenkollektoren
auf der Maschine montiert sind.

8. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dal die Sonnenkollektoren
stationdr angeordnet sind und die Energielibertra-
gung zum Gerit dber Kabel oder in Form einer
Laserstrahlung erfolgt.

9. Maschine nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daBl die Sonnenkollektoren einen Energie-
speicher speisen, aus dem intervallmiaBig der elektri-
sche Antrieb versorgt wird.

Die Erfindung betrifft eine selbstfahrende, landwirt-
schaftliche Maschine, insbesondere zur Bodenbearbei-
tung, mit einem am Maschinenkérper gelagerten An-
triecbsrdderpaar und mindestens einem Stiitzrad, sowie
einem Geriatetriger.

Eine bekannte Maschine dieser Art ist als Traktor
ausgebildet. Der Maschinenkorper wird von einem Rah-
men gebildet, an dem die beiden Antriebsrider und zwei
lenkbare Stiitzrader gelagert sind. Der Rahmen trigt
auch den als Brennkraftmaschine ausgebildeten An-
triebsmotor. SchlieBlich dient der Rahmen auch als Tri-
ger fiir die verschiedensten Geriite, wie Pfliige, Sdma-

5

20

25

30

35

40

45

55

60

65

32 21 535

2

schinen, Eggen u. dgl. Der Nachteil solcher Maschinen
besteht darin, da3 sie nur umsténdlich zu manévrieren
sind. Deshalb werden sie in der Regel mit einem Fahrer
besetzt.

Eine leichter manéverierbare landwirtschaftliche Ma-
schine ist aus der DE-PS 9 05 433 bekannt. Der Maschi-
nenkorper besteht aus einem eine Hebevorrichtung tra-
genden Oberteil und einem Unterteil mit daran befestig-
tem Fahrwerk. Wird die Maschine durch Betitigen der
Hebevorrichtung angehoben, so wird das Fahrwerk
vom Boden abgehoben und kann ohne Widerstand um
eine senkrechte Achse in eine andere Richtung gedreht
werden. Die Hebevorrichtung besteht aus einem Paar
Tragholmen, deren Enden auBerhalb des Bereichs des
Fahrwerks vertikal zum Boden hin gerichtet sind und
sich dort beim Wenden der Maschine abstiitzen. Durch
das Hinausreichen der Hebevorrichtung iiber das Fahr-
werk hinaus wird durch die Hebevorrichtung zusitzli-
cher Raum beansprucht.

Eine einfache Mandverierbarkeit ist insbesondere
wichtig zum Automatisieren der landwirtschaftlichen
Maschine zur Bodenbearbeitung. Bei einem bekannten
automatischen Pflug wird dieses Problem umgangen,
indem die Maschine sowohl vorwirts als auch riick-
warts arbeitet und daher nur die geringfigige Rich-
tungsidnderung der Maschine zum Versetzen des Pflu-
ges um seine Arbeitsbreite notwendig ist. (»Deutsche
Landtechnische Zeitschrift«, Heft 5, 1964, Seiten 325
und 326).

Aus der DE-OS 29 20 099 ist ein Flurférderer mit ei-
ner Lenkung bekannt, die es erméglicht, die Rader auf
engstem Raum zu verdrehen. Dazu besteht der Flurlér-
derer aus einem die Rider tragenden Oberteil und ei-
nem von zwei Stiitzen gebildeten Unterteil. Das Ober-
teil 1Bt sich durch die Stiitzen anheben, so daB3 die
Réder ohne Belastung individuell um vertikale Achsen
gedreht werden konnen. Das Oberteil 148t sich jedoch
nicht gegeniiber dem Unterteil verdrehen. Daher ist es
bei dieser bekannten Maschine nicht méglich, einen am
Oberteil evtl. befestigten Gerdtetriager auf die gleiche
Weise und ebenfalls um eine vertikale Achse um die
Maschine herumzuschwenken.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, cine
selbstfahrende landwirtschaftliche Maschine der ein-
gangs genannten Art zu schaffen, die auf engstem Raum
gewendet werden kann und sich so aufgrund ihrer leich-
ten Manoverierbarkeit leicht als selbstfahrende Maschi-
ne automatisieren laBt.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemil dadurch gelost,
dal} der Maschinenk&rper aus einem die Antriebsrader
und den mit dem Stiitzrad versehenen, einen Ausleger
bildenden Geritetrdger tragenden Oberteil und einem
Unterteil besteht, der auf dem Boden abstiitzbar und auf
dem als Sockel der Oberteil mit angehobenen Antriebs-
réddern und dem Gerétetriger um eine vertikale Achse
verdrehbar ist und dall als Antrieb ein Elektromotor
dient, der gegebenenfalls unter Zwischenschaltung ei-
nes elektrischen Energiespeichers von Sonnenkollekto-
ren mit Strom versorgt wird.

Eine solche Maschine ist leicht zu steuern, da bei einer
Kehrtwendung keine Wendebogen gefahren werden
miissen. Das Wenden der Maschine erfolgt auf engstem
Raum. Deshalb ist die Maschine auch bestens fiir einen
Automatikbetrieb, aber auch fiir eine Fernsteuerung ge-
eignet. Durch den elektromotorischen Antrieb ist die
Maschine zum Einsatz als Pfliigeautomat geeignet. Die
Sonnenkollektoren zur Energieversorgung konnen aus
Sonnenzellen bestehen.
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Die Lenkung der Maschine kann auf verschiedene
Art und Weise erfolgen. Vorzugsweise sind die An-
triebsriader um eine vertikale Achse verschwenkbar am
Oberteil gelagert. Alternativ oder zusitzlich kénnen die
Antriebsrider aber auch individuell angetrieben wer-
den, so daB auch auf diese Art und Weise eine Steue-
rungsmaoglichkeit gegeben ist.

An dem Geritetriger kénnen die verschiedensten
Gerite angekuppelt werden, wie Simaschinen, Mih-
werke, Eggen oder auch Pfliige. Im Falle eines Pfluges
sollte der Geritetrager zu seiner Lingsachse mit zwei
Pflugscharen spiegelbildlich bestiickt sein und um seine
Ldngsachse verschwenkbar sein. Bei dieser Ausbildung
kann nach dem Pfliigen einer Furche ohne Leerfahrt auf
dem Riickweg die nichste Furche gepfliigt werden.

Die Mané6verierbarkeit der Maschine kann weiter da-
durch verbessert werden, daB auch das Stiitzrad lenkbar
ist. Mit einem lenkbaren Stiitzrad 148t sich ndmlich sehr
leicht der Geritetriger fithren, was fiir verschiedene
Arbeiten, wie z. B. dem Pfliigen, wichtig ist.

Nicht nur fiir Leerfahrten, sondern auch fiir Arbeits-
fahrten sollte das Stiitzrad hohenverstellbar sein, um
das Gerit vom Boden abzuheben bzw. bei einem Pflug
eine unterschiedliche Furchentiefe einzustellen. Fiir
Leerfahrten kann aber auch der Geritetriger ein zu-
sitzliches, zum ersten Stiitzrad winkelig versetztes,
Stiitzrad tragen, das bei einem Pflug als Gerit winkelig
versetzt zu den Pflugscharen liegt.

Die Sonnenzellen kénnen auf der Maschine montiert
oder auch stationir angeordnet sein, wobei dann die
Energietibertragung zum Gerit iiber Kabel oder in
Form einer Laserstrahlung erfolgt. Sofern die Sonnen-
zellen auf der Maschine montiert sind, wird vorgeschla-
gen, daB die Sonnenzellen eineh Energiespeicher spei-
sen, aus dem intervallmiBig die elektrischen Antriebe
versorgt werden. Sobald nimlich der Energiespeicher

. geniigend Energie fiir den Antrieb gesammelt hat, wird
die Maschine in Betrieb genommen. DaB die erfindungs-
gemiBe Maschine dann nicht wie eine herkémmliche
Maschine ununterbrochen arbeitet, ist nicht weiter sté-
rend, weil fiir die Bodenbearbeitung geniigend Zeit zur
Verfiigung steht. Die Maschine kann daher langsam ar-
beiten und deshalb auch entsprechend leicht ausgelegt
sein.

Im folgenden wird die Erfindung anhand einer ein
Ausfithrungsbeispiel darstellenden Zeichnung niher er-
ldutert.

Die Maschine besteht aus einem zweiteiligen Maschi-
nenkérper, und zwar aus einem Unterteil 1 und einem
Oberteil 2, der auf dem als Sockel dienenden Unterteil 1
um eine vertikale Achse verdrehbar ist. An dem Ober-
teil 2 sind zwei Antriebsrider 3, 4 zum Zwecke der
Lenkbarkeit der Maschine um eine vertikale Achse und
zum Zwecke des Anhebens und Absenkens um eine
horizontale Achse verschwenkbar gelagert.

Der Oberteil 2 tragt an seiner der Seite der Rider 3, 4
gegeniiberliegenden Seite einen als Ausleger ausgebil-
deten Geriitetriger 6, der um eine horizontale und senk-
recht zu seiner Lingsachse liegenden Achse hoch-
schwenkbar und um seine Lingsachse verdrehbar ist.
Der Geritetréger 6 triagt zwei spiegelbildlich angeord-
nete Pflugscharen 7, 8, die zur Verminderung der Rei-
bungskraft beschichtet sein kénnen. Der Geritetriger 6
trigt ferner ein Stiitz- und Fiihrungsrad 9, das lenkbar
und in der Héhe verstellbar sein kann. Ein weiteres,
dazu winkelig versetztes, Fithrungsrad 10 ist zwischen
den beiden Pflugscharen 7, 8 angeordnet und wird fiir
Freifahrten in Betriebsstellung gebracht.
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Die Antriebe fiir die Verdrehung des Oberteils 2, die
Lenkung der Antriebsrdader 3, 4, die Verdrehung des
Geritetrigers 6 sowie zum Hochschwenken der Rider
3, 4 und des Geritetrigers 6 befinden sich im Oberteil 2.
Im Oberteil 2 kénnen auch die Antriebsmotoren fiir die
Rédder 3, 4 untergebracht sein. Alternativ kénnen sie
aber auch in den Radnaben angeordnet sein. Auch der
Erzeuger der elektrischen Energie, die Sonnenzellen,
werden vom Oberteil 2 getragen. SchlieBlich sind auch
die Steuerungsorgane im Oberteil 2 untergebracht. Die
Steuerungsorgane kénnen unter Verwendung von Mi-
kroprozessoren, einer Sensorik und des Software derart
ausgestaltet sein, daB die Maschine als Pfliigroboter ar-
beitet. Alternativ kann die Maschine aber auch fernge-
steuert sein,

Die Maschine arbeitet auf folgende Art und Weise:

Bei angehobenem Maschinenkérper 1, 2 wird die Ma-
schine an den Anfangspunkt fiir die Bodenbearbeitung
gefahren. Durch Anheben der Rider 3, 4 und des Geri-
tetrdgers 6 wird der Maschinenkérper 1, 2 auf den Bo-
den abgesenkt. Der Oberteil 2 kann nun auf dem als
Sockel dienenden Unterteil 1 um die vertikale Achse in
die richtige Ausgangsposition gedreht werden. Der Ge-
ritetrdger 6 wird derart verschwenkt, daB die ge-
wiinschte Pflugschar 7 oder 8 sich in der geeigneten
Position befindet. AnschlieBend werden die Rider 3, 4
und der Geritetriager 6 wieder nach unten verschwenkt
und dadurch der Maschinenkérper 1, 2 vom Boden ab-
gehoben. Das Pfliigen kann dann beginnen. Am Ende
der Furche wird die Pflugschar 7 oder 8 durch das Fiih-
rungsrad 9 oder durch Hochschwenken des Geriiteaus-
legers 6 aus der Furche hochgehoben und nach einer
kurzen Freifahrt durch Anheben der Rider 3, 4 und des
Geriitetrigers 6 der Maschinenkérper 1, 2 auf den Bo-
den abgesenkt. Der Oberteil 2 kann dann um 180° ver-
dreht werden. Nach Wenden des Geritetrigers 6 wird

“~der Maschinenkorper 1, 2 durch Absenken der Rider 3,

4 und des Geritetrigers 6 wieder angehoben, so daf} die
Maschine zum Einfahren in eine neue Spur bereit ist.
Beim Einfahren wird dann das Stiitz- und Fiihrungsrad 9
wieder angehoben, so daBl mit der gewiinschten Tiefe
gepfliigt werden kann. Vorzugsweise ist fiir die Fur-
chentiefe eine Voreinstellung des Stiitzrades 9 vorgese-
hen.

Es versteht sich, daB3 aufgrund der Lenkbarkeit der
Maschine nicht nur gerade Furchen, sondern auch
Kreisfurchen oder ein meanderférmiger Furchenverlauf
gepfliigt werden kénnen.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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